EV4 Bloki sterownicze do wind @
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Oferta EV4 firmy Blain obejmuje szerokg palete rozwigzan vvvf, co zapewnia maksymalny komfort w dziedzinie wind osobowych.
EV4 instalujg sie tatwo, swobodnie sie poruszajg, s niezawodne i precyzyjne w zastosowaniu przy ekstremalnych wahaniach
obcigzen i temperatury, majag wbudowane zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe i pracujg w réznych trybach oszczednosci
energii. Zawoér EV4 wykorzystuje do sterowania kierunku unoszenia przetwornik L1000OH, podczas gdy kierunek opuszczania
uzyskiwany jest z samego zaworu. W ten sposob seria EV4-vvvf oferuje ekonomiczne i efektywne rozwigzanie.

3s" EV4 1¥>" & 2" EV4 ; 22" EV4

Opis

Odpowiednio do przeptywu dostepne s3 rozmiary przytaczy 3", 1 12", 2" oraz 2 Y2". EV4 zapobiega wystapieniu wysokich natezen
przy rozruchu i nie wymaga przetaczania trojkat-gwiazda. Odpowiednio do danych windy, dostarczonych przez klienta, zawory
ustawiane sg fabrycznie i dostarczane w formie gotowej do pracy. W razie potrzeby wystarczy je wyregulowac. Przetwornik LL0OOH
YASKAWA, potaczony z systemem pomiarowym temperatury oleju zaprojektowany jest w taki sposob, aby kompensowane byty
wahania predkosci obrotowej zwigzane z temperaturg oleju i zatadunkiem.

Uwaga: Zawor EV4 nalezy stosowac wytgcznie razem z przetwornicg czestotliwosci LLO0O0OH, a nie jako samodzielny zawor sterujacy.
Aby zapewnic¢ niezaktdcong prace i efektywng instalacje w zaworach EV4 dostepne sg nastepujace funkcje:

o tatwe ustawienia Samooczyszczajacy sie filtr przewodu sterujgcego
@844-1 Kompensacja temperatury i cisnienia Samooczyszczajacy sie filtr przewodu gtownego (Z-T)
CmERS74 Cewki elektromagnesu z kablem przytagczeniowym wbudowanym ttumienia turbulencji

Manometr i kurek odcinajacy Powierzchnie otworow hartowane do 70 HRC
c € Samozamykajgce sie opuszczanie awaryjne Cewki elektromagnesow do pracy ciggtej 100%
Dane techniczne: 34" EV4 142" & 2" EV4 22" EV4
Natezenie przeptywu: /min 10-125 30-800 500-1530
Zalecany zakres ci$nienia: bar 8-70 8-70 8-70
Cisnienie zrywajace Z: bar 575 505 340
Spadek cisnienia P-Z: bar 6 bei 125 /min 4 bei 800 l/min 4 bei 1530 l/min
Masa: kg 5 10 14
Lepkosc oleju: 25-75 cSt. bei 40°C Maks. temperatura oleju: 70°C
Napiecie ~: 24 V/1,8 A; 42 V/1,0 A; 110 V/0,43 A; 230 V/0,18 A; 50/60 Hz Stopien ochrony: (~/=): IP 68

Napiecie =: 12 V/2,0 A; 24 V/1,1 A; 42 V/0,5 A; 48 V/0,6 A; 80 V/0,3 A; 110 V/0,25 A; 196 V/0,14 A
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Blain Hydraulics GmbH Tel.+49 7131 28210 Designer and Manufacturer of the highest

Pfaffenstrasse 1 Fax +49 7131 282199 quality control valves & safety components
74078 Heilbronn www.blain.de for hydraulic elevators
Germany info@blain.de
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Wyposazenie na zadanie

8

EN  Cewki do zasilania awaryjnego DH Wytacznik cisnieniowy — wysokie cisnienie

CSA Cewki z certyfikatem CSA DL Wytacznik cisnieniowy — niskie cisnienie @@34441
KS Zabezpieczenie ttoka CX Skompensowany zawor jazdy w dot =g
BV  Zawor kulowy MX Pomocniczy zawdr jazdy w dot ASME-ATT1

HP  Pompa reczna

C€

EV4 s

Wgore Do lm/sz predkosciami petnymii 1 petzajaca.

112" & 2" EV4

Start, predkosci, przejscia i spokojne zatrzymanie ustawia sie parametrami przetwornicy czestotliwosci.

W dét: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s

Mozliwosc ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dot na tagodne.

Elementy sterujace

Ustawienie OTW Elementy regulacyjne jazdy w dét

6 Dtawik ruszania

(ustawienie state) 7 Ustawienie jazdy w dot

C Zawor elektromagnetyczny U Ttok recyrkulacyjny Brak
‘hamowanie podczas jazdy w dot” V. Zawor zwrotny

D Zawor elektromagnetyczny X Ttok jazdy w dot
‘zatrzymanie u dotu’ Y Zawor predkosci petzania ‘'w dot’

H Zawodr opuszczania awaryjnego F Filter
S Zawor nadcisnieniowy

Schemat sterowania hydraulicznego

8 Dtawik hamowania
9 Regulacja predkosci petzania

Schemat elektryczny

EV4 ‘ @
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Automatyczne ustawienie zaworéw do ruchu przy unoszeniu

Uwaga: Przestrzegac petnej procedu-
ry instalacji i ustawien wedtug podrecz-
nika EV4 oraz zapisow w podreczniku
technicznym L1000H.

Jazdg w gore kieruje przetwornica czestotliwosci
YASKAWA L1000H.

Jest ona w stanie samodzielnie okresla¢ wymagang pred-
kos¢ obrotowg dla predkosci zadanych, posrednich, in-
spekcyjnych i petzajgcych. Proces ten wspomagany jest
oprogramowaniem, obliczajagcym obcigzenie windy, ak-
tualng wartosciag temperatury oleju, mierzonej czujnikiem
temperatury oraz wprowadzonymi danymi mocy pompy.

Po wprowadzeniu rodzaju oleju i danych windy wykony-
wana jest jazda z pustg kabing. Jest ona wystarczajgca
do samodzielnej, petnej kalibracji przetwornicy czestotli-
WOSCI.
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serwatorzy wind. Obstuga przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki $miertelne oraz szkody
materialne. Przed rozpoczeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewnic sie, ze przewod sitownika jest zamknigty,
zasilanie elektryczne windy — wytgczone, a cisnienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu W DOL

Bloki sterujace sg ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzic¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzic, czy cewka elek-
tromagnesu znajduje sie pod napigciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢ wyraznie odczuwalna.

Ostrzezenie: Nowych ustawien oraz konserwacji EV4 i LLOOOH Inwerter moga dokonywac wytacznie wykwalifikowani kon- @

Ustawienia wyjscia: Sruba regulacyjna 79 w jednej linii z kotnierzem. Ew. moze sie okazac konieczne wykonanie 1 do 2 obrotéw w jedng badz w drugg strone.
Sruby regulacyjne 6 i 8 wkreci¢ do oporu, nastepnie wykrecic¢ o 1,5 obrotu. Ew. moze sie okaza¢ konieczne wykonanie 1 obrotu w jedna bgdz w druga strone.

6. Ruszanie w dét: Gdy obie cewki, Ci D, sg wzbudzone, winda przyspiesza zgodnie z ustawieniem dtawika 6. Wkrecanie (zgodnie
z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne ruszenie w dot, wykrecanie — twardsze.

7. Predkos¢ jazdy w dot: maksymalna predkosc jazdy w dot — zgodnie z ustawieniem dtawika 7. Wkrecanie (zgodnie z ruchem
wskazowek zegara) zmniejsza, wykrecanie — zwieksza predkosc jazdy w dot.

8. Hamowanie podczas jazdy w dét: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona, winda hamuje zgodnie z ustawieniem
dtawika 8. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twardsze.
Uwaga: nie zamyka¢ catkowicie! Catkowite wkrecenie dtawika 8 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) moze spowodowac
niekontrolowane opadanie windy na bufor.

9. Jazda w dot z predkoscia petzania: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona (jak w p. 8), winda kontynuuje jazde z pred-
koscig petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 9. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje zmniejszenie,
wykrecanie — zwiekszenie predkosci petzania. Zatrzymanie u dotu: gdy obie cewki C i D sg niewzbudzone, winda zatrzymuje sie
zgodnie z ustawieniem dtawika 8. Dalsze ustawienia nie sg potrzebne.

KS Zabezpieczenie ttoka: zawory elektromagnetyczne C i D niewzbudzone. Zabezpieczenie ttoka ustawia sie, luzujgc przeciwna-
kretke i wkrecajac (wyzsze cisnienie) badz wykrecajac (nizsze cisnienie) Srube regulacyjng K. Gdy $ruba K jest catkowicie wkrecona,
a nastepnie wykrecona z powrotem o pot obrotu, nieobcigzona winda powinna jecha¢ w dot, gdy opuszczanie awaryjne H jest
otwarte. Jezeli winda jeszcze stoi, nalezy wykreci¢ srube K az do ruszenia windy, nastepnie wykreci¢ o pot obroét tak, by winda
jechata w dot rowniez wtedy, gdy olej jest zimny.

Ustawienie zaworu nadcisnieniowego

Bloki sterujace sg juz ustawione. Skontrolowac sprawnosc¢ elektryczng przed zmiang ustawien. Niezbedne ustawienia parametrow
mozna znalez¢ w podreczniku falownika EV4.

S Zawor nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego. Po wykreceniu
otworzy¢ na chwile Opuszczanie awaryjne.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: Podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

Wazne: dtugosc gwintu %" w przytgczach rurowych
nie powinna byc¢ wieksza niz 14 mm!

M1 drugie przytagcze manometru, %2"
Z1 przytgcze zaworu cisnieniowego, 4"

L i . Widok wybuchu
Elementy regulacyjne jazdy w dét Elementy sterujace

6 Dtawik ruszania C Zawor elektromagnetyczny ‘hamowanie podczas jazdy w dot’
7 Ustawienie jazdy w dot D Zawor elektromagnetyczny ‘zatrzymanie u dotu’

8 Dtawik hamowania H Zawor opuszczania awaryjnego

9 Regulacja predkosci petzania S Zawor nadcisnieniowy

Sruba zamykajaca: U Ttok recyrkulacyjny

3 V Zawor zwrotny

5 X Ttok jazdy w do t

A Y Zawdr predkosci petzania ‘w dot’

B 2 Ustawienie state

BLAIN HYDRAULICS
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EV4 Wykaz czesci zamiennych

EV4

Pos. Nr. Nazwa

FS Sruba mocujaca - kotnierz

FO O-ring - kotnierz

1F4 Kotnierz - zawor recyrkulacyjny
UO O-ring - tlok recyrkulacyjny

U Tiok recyrkulacyjny

UD Tiumik hatasu

UF1 Sprezyna - zawor recyrkulacyjny
UF1 Sprezyna - zawor recyrkulacyjny
US Anschlagschraube

Wielkos¢ o-ringu
. 3"

1" 212"

2 2 Ustawienie stale

3 3 Sruba zamykajaca

4F4 Kotnierz - zawdr zwrotny

FO O-ring - kotnierz

VF Sprezyna - zawér zwrotny

VO Uszczelka - zawor zwrotny

V  Zawor zwrotny

W Popychacz - jazda z predkoscia petzania do gory
WO 0-ring - popychacz jazdy z predkoscig pefzania do géry
VO Uszczelka - zawor zwrotny

W6 Sruba- zawor zwrotny

4

FO
EO
uo
WO
VO

XO
HO

MO

26x2P
Ix2P
26x2V
5.28x1.78V
23x2,5V
5.28x1.78P
13x2V
5.28x1.78V
5.28x1.78P
26x2P

47x2.5P
9x2P
39.34x2.62V
5.28x1.78V
42x3V

9x2P
30x3V
5.28x1.78V
5.28x1.78P
26x2P

58x3P *
Ix2P
58x3V
5.28x1.78V
60x3V **
9x2P
47x3V
5.28x1.78V
5.28x1.78P
26x2P

*

*k

FO przy 4F 2 %2" jest 67x2.5P
90 stopni Shore’'a

O-Ring: V=FKM-Viton
P=NBR-Perbunan

US jest tylko dla EV4 1 %" i wiecej! ‘

5  Sruba zamykajaca

aun

6 Dtawik ruszania w dot

7F Kotnierz - zawdr jazdy w dot

FO O-ring - kotnierz

70 O-ring - $ruba regulacyjna

7E  Sruba regulacyjna - zawor jazdy w dot
UO O-ring - thok jazdy w dot

XO Uszczelka - ttok jazdy w dot

X Tiok jazdy w dot

XD Ttumik hatasu

F  Filtr gldwny

8 8 Dtawik hamowania jazdy w dot

9E  Srubaregulacyjna - jazda z predkoscia pelzania
EO O-ring- $ruba regulacyjna

9F Sprezyna - jazda z predkoscig pefzania

Y Popychacz-jazdaz predkoscig petzania w dét

(e}

H  Opuszczanie awaryjne samozamykajacy sie
HO Uszczelka - Opuszczanie awaryjne

H

SE Sruba regulacyjna - zawér nadcisnieniowy
SM Zawér nadcisnieniowy 6kt.

MS Sruba zabezpieczajaca’

SO O-ring - czop

SZ Czop - zawdr nadci$nieniowy

SF Sprezyna - zaw6r nadci$nieniowy

SK_ Tiok- zawdr nadcisnieniowy

MM Nakretka - zawdr elektromagnetyczny
M Cewka elektromagnesu (poda¢ napigcie)
DR Rura-zawér elektromagnetyczny jazdy w dét
MO O-ring - zawor elektromagnetyczny

C+D DF  Sprezyna - zawor elektromagnetyczny jazdy w dot
DN Iglica - zawor elektromagnetyczny jazdy w dét
DK Rdzen-zaworelektromagnetycznyjazdywdot
DG Uchwytgniazda-zawdrelektromagnetycznyjazdywdot
FD Filtr zaworu elektromagnetycznego D
DS Tarczagniazda-zaworelektromagnetycznyjazdywdot

Niektore czesci w jednakowym wykonaniu nalezg
do réznych pozycji.

A =2 NGO

W przypadku nieszczelnosci wewnetrznej, wymieniac czesci w nastepujacej kolejnosci: & , , , , +

C+D

TYR——
il

DR ——

UF1 ub U4

uo

us

Zawory elektromagnetyczne

—

Nie usuwac F!

N
W

Ustawienie state

= 2

Sruba zamykajaca
3+5

Elementy regulacyjne

8=} 6

SF 8Z SO MS SM SE

SK

UF2

(Optionen)

Przytacza: Nie wkrecac elementow taczacych o

wiecej niz 8 obrotow.
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Charakterystyki dla poszczegdlnych wielkosci
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Zamawiajac EV4 nalezy podac natezenie przeptywu, cisnienie minimalne (albo wielkos¢) oraz napiecie.
Przyktad zamoéwienia: 112" EV4, 380 |/min, 18 bar (pusty), 230~ oder 1¥>" EV4/4/230~
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BLAIN HYDRAULICS Designer and Manufacturer of High Quality Valves for Hydraulic Elevators
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