KV

Zawory sterujgce do matych wind

ENISO 9001

Elektromagnetyczne zawory sterujace KV 2" przewidziano do sterowania matymi windami hydraulicznymi o predkosciach 0,16
m/s, zaleznie od wykonania. Dobre wtasciwosci eksploatacyjne i doktadne zachowanie parametréw, co dotyczy przede wszystkim
zaworu KV2S z tagodnym zatrzymywaniem, sprawia, ze nadaja si¢ one w szczegélnosci do matych wind osobowych.

Natezenie przeptywu: 5-80 |/min, patrz charakterystyki Cisnienie robocze: 8-100 bar

Lepkos¢ oleju: 25-60 cSt. w temp. 40°C Cisnienie rozrywajace: 500 bar

Napiecie ~: 24 V/1.8 A, 42 V/1.0 A, 115V/0.5 A, 230 V/0.18 A, 50/60 Hz Maks. temp. oleju: 70°C

Napiecie =: 12 V/2.1A, 24 V/11A, 48 V/0.6 A, 80 V/0.3 A, 125V/0.25 A, 196 V/0.14 A.

Przytacza: P pompa, T zbiornik i Z sitownik, wszystki GY2"

Stopien ochrony ~/=: |P 68 (s 9:844.1
c="ys
ASME-A171

C€

Przepisowe predkosci maksymalne (norma EN)

KV1P Do gory:

W dét:

1.8 kg

1 predkosc podnoszenia maks. 0,16 m/s.
Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.
Zatrzymanie bez ttumienia (przez wytaczenie silnika).

1 predkosc¢ ruchu w doét, maks. 0,16 m/s.
Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.
Predkosc ruchu w dot regulowana.
Zatrzymywanie z wbudowanym ttumieniem.

KV1S Do géry:

W doét:

2.3 kg

1 predkos¢ podnoszenia maks. 0,16 m/s z tagodnym zatrzymaniem
albo maks. 0,4 m/s z minieciem przystanku i powrotnym ruchem
w dot.

Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.

Zatrzymanie z wbudowanym ttumieniem (z dobiegiem silnika).

1 predkos¢ ruchu w doét, maks. 0,16 m/s.
Ruszanie z regulowanym ttumieniem.
Predkosc ruchu w dot regulowana.
Zatrzymywanie z wbudowanym ttumieniem.

KV2P Do gory:

W dét:

2.5 kg

1 predkos¢ podnoszenia maks. 0,16 m/s.

Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.

Zatrzymanie bez ttumienia (przez wytgczenie silnika).
2 predkosci ruchu w dot, maks. 1 m/s.

Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.

Regulowana predkosc¢ petna i ruchu petzajgcego.
hamowanie i zatrzymanie z wbudowanym ttumieniem.

Do gory:

W dét:

Blain Hydraulics GmbH Tel. +49 7131 28210
Pfaffenstrasse 1 Fax +49 7131 282199
74078 Heilbronn www.blain.de
Germany info@blain.de

1 predkos¢ podnoszenia maks. 0,16 m/s z tagodnym zatrzymaniem
albo maks. 0,4 m/s z minieciem przystanku i powrotnym ruchem
w dot.

Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.

Zatrzymanie z wbudowanym ttumieniem (z dobiegiem silnika).

2 predkosci ruchu w doét, maks. 1 m/s.

Ruszanie z wbudowanym ttumieniem.

Regulowana predkosc petna i ruchu petzajgcego.
hamowanie i zatrzymanie z wbudowanym ttumieniem.

Designer and Manufacturer of the highest
quality control valves & safety components
for hydraulic elevators
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Elementy sterujace Elementy regulacyjne ruchu do géry  Elementy regulacyjne ruchu w dét

A Zawor elektromagnetyczny  H Spust awaryjny 1 Recyrkulacja 6 Ruszanie
ruchu do gory V Zawor zwrotny 5 tagodne zatrzymanie 7 Predkosc o
C Zawor elektromagnetyczny X Zawor ruchu w doét Ruszanie do gory jest wbudowane 9 Ruch petzajacy SPB‘W
: ; c=us
ruchu w dot Y Zaworruchu Zatrzymanie w dot jest wbudowane ASME-A171
D Zawor elektromagnetyczny petzajacego w dot
ruchu petzajgcego w dot F Filtr gtowny c €
U Ttok recyrkulacyjny S Zawor nadcisnieniowy
Schemat sterowania hydraulicznego Schemat elektryczny
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Ostrzezenie: Nowych ustawien oraz konserwacji mogg dokonywac wytacznie wykwalifikowani konserwatorzy wind.
Obstuga przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki $miertelne oraz szkody materialne.
Przed rozpoczeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewnic sie, ze przewod sitownika jest zamkniety, zasi-
lanie elektryczne windy — wytgczone, a cisnienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu DO GORY

Bloki sterujgce sg ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzi¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzic¢, czy
cewka elektromagnesu znajduje sie pod napieciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna byc¢
wyraznie odczuwalna.

Ustawienie wstepne KV: sruba regulacyjna 1 zlicowana, sruba regulacyjna 5 (KV1S i KV2S) zlicowana.

KV1P

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, kosz powinien pozostawac¢ nieruchomo jesz-
cze przez 1 sekunde przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) skraca zwtoke,
wykrecanie — wydtuza.

Zatrzymanie: na przystanku pompa wytacza sie. Zatrzymanie windy moze by¢ twarde, zaleznie od predkosci jazdy i
obcigzenia.

S Zawor nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwigkszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego. Po
wykreceniu otworzy¢ na chwile spust awaryjny H.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamykacé gwattownie kurka odcinajacego!

KV1S

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka A jest wzbudzona, kosz powinien po-
zostawac nieruchomo jeszcze przez 1 sekunde przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazdwek
zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

5. Zatrzymanie u goéry: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona. Wskutek dziatania przekaznika pompa powinna
wykonac dobieg trwajacy ok. Y2 s, aby winda zatrzymata sie przez otwarcie zaworu recyrkulacyjnego tagodnie, zaleznie
od ustawienia dtawika 5. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne hamowanie,
wykrecanie — twarde. Ustawienie wstepne: z odtgczong cewka A i przy pracujacej pompie dtawik 5 nalezy wkreci¢
tak daleko, az winda zacznie przyspieszac¢ do gory. Nastepnie powoli wykrecac az do zatrzymania sie windy.

Alternatywa z mijaniem przystanku: przy relatywnie wysokiej predkosci i przekaznikiem czasowym ustawionym jak
do zatrzymania tagodnego winda minie przystanek o kilka cm. W chwili omijania nastapi wzbudzenie cewki D do
jazdy w dot, winda opada do przystanku.

S Zawor nadci$nieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie ci$nienia maksymalnego. Po

wykreceniu otworzy¢ na chwile spust awaryjny H.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

KV2P

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, kosz powinien pozostawac nieruchomo jesz-
cze przez 1 sekunde przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazdwek zegara) skraca zwtoke,
wykrecanie — wydtuza.

Zatrzymanie: na przystanku pompa wytacza sie. Zatrzymanie windy moze by¢ twarde, zaleznie od predkosci jazdy i
obcigzenia.

S Zawor nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego. Po
wykreceniu otworzy¢ na chwile spust awaryjny H.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

KV2S

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka A jest wzbudzona, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 sekunde przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wska-
zowek zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

5. Zatrzymanie u goéry: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona. Wskutek dziatania przekaznika pompa powinna
wykonac dobieg trwajacy ok. Y2 s, aby winda zatrzymata sie przez otwarcie zaworu recyrkulacyjnego tagodnie, zaleznie
od ustawienia dtawika 5. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne hamowanie,
wykrecanie — twarde. Ustawienie wstepne: z odtgczong cewka A i przy pracujacej pompie dtawik 5 nalezy wkreci¢
tak daleko, az winda zacznie przyspieszac do gory. Nastepnie powoli wykrecac¢ az do zatrzymania sie windy.
Alternatywa z mijaniem przystanku: przy relatywnie wysokiej predkosci i przekaznikiem czasowym ustawionym jak
do zatrzymania tagodnego winda minie przystanek o kilka cm. W chwili omijania nastgpi wzbudzenie cewki D do
jazdy w dot, winda opada do przystanku.

S Zawor nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego. Po

wykreceniu otworzy¢ na chwile spust awaryjny H.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!
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Ostrzezenie: Nowych ustawien oraz konserwacji moga dokonywac wytgcznie wykwalifikowani konserwatorzy wind.
Obstuga przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki Smiertelne oraz szkody materialne.
Przed rozpoczeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewnic sie, ze przewod sitownika jest zamkniety, zasi-
lanie elektryczne windy — wytgczone, a cisnienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu DO DOtLU

Bloki sterujace sg ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzic¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzic, czy
cewka elektromagnesu znajduje sie pod napieciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢
wyraznie odczuwalna.

Ustawienie wstepne KV: sruba regulacyjna 7 i 9 tby zlicowane z gtowicg 6kt.

KV1P / KV1S

6. Ruszanie w dot: cewka D wzbudzona przyspiesza winde w dot zgodnie z ustawieniem dtawika 6. Wkrecanie dtawika (zgodnie z
ruchem wskazowek zegara) powoduje miekkie ruszenie w dot, wykrecanie — twardsze. Ustawienie wstepne: dtawik 6 zamknac¢
catkowicie, a nastepnie wzbudzi¢ zawor elektromagnetyczny D. Powoli wykrecac dtawik 6, az winda zacznie przyspieszac¢ w dot.

9. Predkos¢ ruchu w dét: Wzbudzenie cewki D powoduje jazde w doét z predkoscig maksymalng, zgodnie z ustawieniem dtawika 9.
Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje zmniejszenie predkoscijazdy w dot, wykrecanie — zwiekszenie.

Zatrzymanie u dotu: Na przystanku cewka D staje sie niewzbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z wbudowanym ttumieniem.

H spust awaryjny: Obracanie (przeciw ruchowi wskazowek zegara) powoduje otwarcie zaworu, winda przemieszcza sie w dot.

KV2P / KV2S

6. Ruszanie w dot: gdy obie cewki, Ci D, s wzbudzone, winda przyspiesza w dét zgodnie z ustawieniem dtawika 6. Wkrecanie dtawika
(zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje miekkie ruszenie w dot, wykrecanie — twardsze. ustawienie wstepne: Wkreci¢ catko-
wicie dtawik 6 i podtgczyc¢ zawory elektromagnetyczne C i D do pradu. Powoli wykrecac dtawik 6 az winda zacznie przyspiesza¢ w dot.

7. Predkos¢ jazdy w dét: Wzbudzenie cewki C i D powoduje jazde w dot z predkoscig maksymalna, zgodnie z ustawieniem dtawika 7.
Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje zmniejszenie predkosci jazdy w dot, wykrecanie — zwiekszenie.

Hamowanie podczas jazdy w dét: Gdy cewka C jest niewzbudzona, a cewka D jeszcze wzbudzona, winda hamuje zgodnie z wbudo-
wanym ttumieniem. Ustawienie nie jest konieczne.

9. Jazda w dot z predkoscia petzania: Gdy cewka C jest niewzbudzona, a cewka D jeszcze wzbudzona, winda kontynuuje jazde z pred-
koscig petzania zgodnie z ustawieniem dtawika 9. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara) powoduje zmniejszenie
predkosci jazdy w dot, wykrecanie — zwigkszenie.

Zatrzymanie u dotu: Na przystanku cewka D staje sie niewzbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z wbudowanym ttumieniem.

H spust awaryjny: Obracanie (przeciw ruchowi wskazowek zegara) powoduje otwarcie zaworu, winda przemieszcza sie w dot.

KS Zabezpieczenie ttoka: zawor elektromagnetyczny D niewzbudzony. Zabezpieczenie ttoka ustawia sie, wkrecajac (wyzsze cisnienie)

badz wykrecajac (nizsze cisnienie) Srube regulacyjng K. Gdy $ruba K jest catkowicie wkrecona, a nastepnie wykrecona z powrotem

o pot obrotu, nieobcigzona winda powinna jechac¢ w dot, gdy opuszczanie awaryjne H jest otwarte. Jezeli winda jeszcze stoi, nalezy

wykrecac srube K az do ruszenia windy, nastepnie wykrecic o pot obrot tak, by winda jechata w dot rowniez wtedy, gdy olej jest zimny.

Opcjonalne wyposazenie KV Opc;e

BV  Zawor kulowy

EN Cewki zasilane pradem z zasilania awaryjnego

HP Pompareczna H 13

KS Zabezpieczenie ttoka

DH Wytacznik cisnieniowy 10+100 bar Mozliwe opcje KV s3 przedstawione na przyktadzie zaworu
DL Wytacznik cisnieniowy 1+10 bar KV1P. Te same opcje sg mozliwe dla wszystkich innych typow
CSA Cewki z certyfikatem CSA zawordow KV.

HA Regulowana predkosc¢ opuszczania awaryjnego

BV HP (H13) EN

o))
e
90

65

DH/DL HA KS
Przyktad KV z opcjami
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Przekroje

KV2P &
KV2sS

Elementy sterujace

125

Elementy regulacyjne

A Zawor elektromagnetyczny jazdy do gory 1 Recyrkulacja
C Zawor elektromagnetyczny jazdy w dot 5 Zatrzymanie tagodne — jazda do gory
D Zawor elektromagnetyczny jazdy w dot z predkoscia petzania 6 Ruszanie w dot
U Ttok recyrkulacyjny 7 Predkosc jazdy w dot
V  Zawor zwrotny 9 Predkos¢ petzania w dot
X  Zawor jazdy w dot S Zawor nadcisnieniowy
Y Zawor jazdy w dot z predkosciag petzania
H Opuszczanie awaryjne
L Kurek manometryczny
F  Filtr gtowny
Przytacza Wazne: Dtugosc¢ gwintu ¥2" przytaczy rurowych nie
P Pompa moze by¢ wigksza niz 14 mm !
T Przewdd powrotny do zbiornika
Z Sitownik
Wymiary
KV1P KV1S KV2P Kv2s
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Wykaz czesci zamiennych

KV

. Nr.

Nazwa

1F
1E
EO
u
uo
UF

Kotnierz — zawor recyrkulacyjny

Sruba regulacyjna — zawor recyrkulacyjny
O-ring — $ruba regulacyjna

Ttok recyrkulacyjny

O-ring — ttok recyrkulacyjny

Sprezyna — zawor recyrkulacyjny

Dtawik tagodnego zatrzymania ruchu w gore

Dtawik ruszania w dot

Zawory elektromagnetyczne

Elementy regulacyjne
5

SK SFSZSO MS SM SE

7+9

Sruba regulacyjna — zawor ruchu w dét

Sprezyna — ruch w dot

O-ring ttok jazdy w dot (10x1-V)

O-ring gniazda - ttok jazdy w dot (5,28x1,78- V)

Talerz - centrowanie o-ringu

Ttok jazdy w dot (mosiezny) - predkos¢ ruchu w dot
Ttok jazdy w dot (mosiezny) — predkosc ruchu w dot
Ttok jazdy w dot (stalowy) - jazda z predkoscig petzania - KV2
Sruba regulacyjna — zawor nadcisnieniowy

DR6—

Sruba regulacyjna — zawor nadcisnieniowy
Zawor nadcisnieniowy 6kt.

Sruba zabezpieczajaca

O-ring — czop (5,28x1,78 - V)

Czop - zawdr nadcisnieniowy

Sprezyna — zawor nadcisnieniowy

Ttok — zawor nadcisnieniowy

HA

Opuszczanie awaryjne — samozamykajgce sie
Uszczelka - opuszczanie awaryjne (o-ring 5,28x1,78 - V)
Opuszczanie awaryjne regulowane

KS

Zabezpieczenie ttoka

MM Nakretka — zawor elektromagnetyczny

AD Pierscien dystansowy

M Cewka elektromagnesu (poda¢ napiecie)

AR Rura — zawor elektromagnetyczny do gory

MO o-ring zawor elektromagnetyczny (26x2-P)

Wktad z iglicg — zawor elektromagnetyczny do gory
Sprezyna — zawor elektromagnetyczny do gory
Uchwyt gniazda z sitem - zawdr elektromagnetyczny do géry
Tarcza gniazda — zawor elektromagnetyczny do gory

S6 — b

[gRvNe}

[eNe}

Cewka elektromagnesu (podac napiecie)

Rura — zawdr elektromagnetyczny w dét, bez dtawika 6
DR6 Rura — zawor elektromagnetyczny w dot, z dtawikiem 6
o-ring zawor elektromagnetyczny (26x2-P)

Sprezyna — zawor elektromagnetyczny w dot

Iglica — zawor elektromagnetyczny w dot (bez czopa)
Iglica — zawor elektromagnetyczny w dot (z czopem)
Iglica — zawor elektromagnetyczny w dot

Rdzen - zawor elektromagnetyczny w dot

Uchwyt gniazda - zawor elektromagnetyczny w dot (cewka D z sitem)
Tarcza gniazda — zawor elektromagnetyczny w dot
O-ring — uchwyt gniazda (6x1-V)

wewnetrz

Sruba przytaczeniowa sitownika
Zawor zwrotny ze sprezyna

O-ring zawdr zwrotny (5,28x1,78-V)
Filtr gtowny

Kurek manometryczny

O-ri

KV1P KV1S

O-ring: 5,28x1,78 V

ngi:V=FKM-Viton
P=NBR-Perbunan

W przypadku nieszczelnosci
w nastepujacej kolejnosci:

S6, N6, HO, V komplet, XO,
(2x XO w KV2)

1 9x2 P

==t

Zawory sterujgce
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O-ring: 5,28x1,78 V

DH/DL

\ O-ring: 9x2 P
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Cisnienie statyczne przy nieobcigzonym koszu

feb 18

Charakterystyka i wykres przeptywu
podczas opuszczania
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BLAIN HYDRAULICS Designer and Manufacturer of High Quality Valves for Hydraulic Elevators
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KV2S, 65l/min, 25 bar
(kosznieobcigzony),
220~ albo: KV25/80/220~

10
bar

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
I/min

Printed in Germany



