EV 100 Bloki sterownicze do wind

EN ISO 9001
Zawory sterujace BLAIN EV 0, EV 1, EV 10 oraz EV 100 stanowig peilny wybér blokéw sterujgcych do wind hydraulicznych,
od najprostszych do oferujgcych najwyzszy komfort jazdy, stosownie do warunkéw eksploatacyjnych.Bloki sterownicze
EV sa fatwe w instalacji, zapewniajg tagodna jazde, a takze bezpieczenstwo eksploatacyjne i dokladnos$¢ dziatania, rowniez
przy ekstremalnych obcigzeniach i temperaturach.

¥"“ EV 1%"“EV 2" EV

Opis

Wielkosci przytaczy rurowych to %, 1 %" 2“ oraz 2 V5", zaleznie od natezenia przeptywu. Wszystkie bloki sterownicze EV
uruchamiajg sie z minimalnym cisnieniem roboczym i nadajg sie do rozruchu bezposredniego bgdz w uktadzie gwiazda-trojkat.
Wyregulowane sg catkowicie fabrycznie, jednakze mozna je podregulowac w trakcie rozruchu. Opatentowany system jazdy wolnej
zapewnia — wraz ze skompensowanym sterowaniem wstepnym — stabilng prace i doktadne zatrzymywanie, niezaleznie od zmian
temperatury, do 70°C. Bloki sterownicze BLAIN cechujg sie nastepujacymi wtasciwosciami i wyposazeniem, nieodzownym do
racjonalnej instalacji i bezproblemowej eksploatacji:

@® tatwe, doktadne ustawienia Samooczyszczajacy sie filtr przewodu sterujgcego

B Kompensacja temperatury i cisnienia Samooczyszczajgcy sie filtr przewodu gtéwnego (Z-T)
Cewki elektromagnesu z kablem przytgczeniowym Wbudowany ttumik hatasow

C E e Wbudowany manometr i kurek odcinajacy Powierzchnie otworéw hartowane do 70 HRC
Samozamykajgce sie opuszczanie awaryjne Cewki elektromagnesoéw do pracy ciggtej 100%

Dane techniczne: Ya“ EV 1%“i2“EV 25" EV

Natezenie przeptywu: I/min 10-125 30 - 800 500 - 1530

Cisnienie robocze: bar 5-100 3-100 3-68

Cisnienie robocze CSA: bar 5-100 3-70 3-47

Cisnienie rozrywajace Z: bar 575 505 340

Spadek cisnienia P-Z: bar 6 4 4

Masa: kg 5 10 14

Lepkos¢ oleju: (25-60) cSt. w temp. 40°C Maks. temperatura oleju: 70°C

Napiecie przemienne: 24 /1.8 A, 42 V/1.0 A, 110 V/0.43 A, 230 V/0.18 A50/60 Hz Stopien ochrony: IP 68 dla prgdu przemiennego i statego
Napiecie state: 12 V/2.0 A, 24 V/1.1 A, 42 V/0.5A, 48 V/0.6 A, 80 V/0.3 A, 110 V/0.25A, 196 V/0.14 A
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Blain Hydraulics GmbH Tel. 07131 2821-0 Produkty o najwyzszej jakosci:
Pfaffenstrasse 1 Fax 07131 282199 Bloki sterownicze do wind
74078 Heilbronn http://www.blain.de Uktady ogrzewania zbiornikéw — pompy reczne
Germany e-mail:info@blain.de Zawory chronigce przed skutkami pekniecia rury — Zawory kulowe




Typy blokow Wyposazenie na zadanie sp@
P EN Cewki do zasilania awaryjnego B44
SterUJQCVCh EV CSA Ceuwki z certyfikatem CSA DH Wytacznik cisnieniowy — wysokie cisnienie
KS  Zabezpieczenie tloka DL Wytacznik cisnieniowy — niskie cisnienie c €E"‘”‘2
BV  Zawor kulowy CX Skompensowany zawor jazdy w dot
HP  Pompa reczna MX Pomocniczy zawor jazdy w dot

EV 0 A2V 2w

Do goéry: 1 predkos¢ podnoszenia do 0,16 m/s
Mozliwo$¢ ustawienia tagodnego ruszania
Zatrzymanie przez wytgczenie pompy. ‘

Patent USA nr 4,601,366

W dot: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s ) Pats&Pats Pend: Francja, Niemcy, Wiochy,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dét na tagodne Japonia, Szwaijcaria i Wielka Brytania.

EV 1

Do gory: 1 predkos$¢ podnoszenia do 0,16 m/s
Do 0,4 m/s z minigciem przystanku i jazdg powrotng w dét
Mozliwo$¢ ustawienia tagodnego ruszania i zatrzymania
Zatrzymanie tagodne, przez dziatanie bloku sterujgcego przy ok.
Y2 s dobiegu pompy sterowanego przekaznikiem.

. . . L. . . Patent USA nr 4,601,366
Wdét:  Po jednej predkosci petnej i petzaniado 1m/s Pats&Pats Pend: Francja, Niemcy, Wiochy,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dét na tagodne Japonia, Szwaijcaria i Wielka Bryfania.

EV 10

Do gory: 1 predkos¢ petna do 1 m/s i 1 predkos$¢ ruchu petzajgcego
Mozliwo$¢ ustawienia tagodnego ruszania i zatrzymywania
Regulowana predkos$c¢ petzania
Zatrzymanie przez wytaczenie pompy

- . . - . . Patent USA nr 4,601,366
Wdék  Po jednej predkosci peinej i peizania do 1 m/s . Pats&Pats Pend: Francja, Niemcy, Wiochy,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dét na tagodne Japonia, Szwaijcaria i Wielka Brytania.

EV 100

Do gory: 1 predkosé¢ petna do 1 m/s i 1 predkos$¢ ruchu petzajacego i
Mozliwo$¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu do goéry na tagodne
Regulowana predkos$c¢ petzania
Zatrzymanie tagodne i doktadne, przez dziatanie bloku sterujgcego przy ok.
2 s dobiegu pompy sterowanego przekaznikiem.

i i ) o N . Patent USA nr 4,601,366
W dot: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s . Pats&Pats Pend: Francja, Niemcy, Wtochy,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dét na tagodne Japonia, Szwaijcaria i Wielka Brytania.
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osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki Smiertelne oraz szkody materialne. Przed rozpoczgciem konserwaciji

@ Ostrzezenie: Nowych ustawieh oraz konserwacji mogg dokonywac wytgcznie wykwalifikowani konserwatorzy wind. Obstuga przez

elementéw wewnetrznych upewni¢ sie, ze przewdd sitownika jest zamkniety, zasilanie elektryczne windy — wytgczone, a cisnienie w
zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu DO GORY

Bloki sterujace sa ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzi¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzi¢, czy cewka elektromagnesu
znajduje sie pod napigciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unie$¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢ wyraznie odczuwalna.

Ustawienia wyjscia: Sruba regulacyjna 1 i 4 w jednej linii z kotnierzem. Ew. moze sig okazaé konieczne wykonanie 1 do 2 obrotow w jedng badz w druga strone.
Sruby regulacyjne 2, 3 i 5 wkreci¢ do oporu, nastepnie wykreci¢ o 2 obroty. Ew. moze sie okazaé konieczne wykonanie 1 obrotu w jedng bgdz w drugg strone.

EV 0

1.Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, kosz powinien pozostawaé¢ nieruchomo jeszcze
przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) skraca zwioke,
wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy winda przyspiesza zgodnie z ustawieniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie z
ruchem wskazoéwek zegara) powoduje fagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

Zatrzymanie u gory: silnik wytgcza sig. Zatrzymanie windy twarde. Brak mozliwosci regulaciji.
Alternatywa z minieciem przystanku: silnik wytgcza sie. Wskutek ruchu mas bezwtadnych pompy winda mija przy-
stanek o kilka centymetréow. Podczas mijania nastgpuje wzbudzenie cewki D ruchu petzajgcego w dét i winda opada do
przystanku.

S Zawér nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwigkszenie, wykrgcanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile Opuszczanie awaryjne.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamykaé gwaltownie kurka odcinajacego!

EV 1

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka A jest wzbudzona, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wska-
zéwek zegara) skraca zwitoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy, gdy cewka A jest wzbudzona (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z usta-
wieniem dfawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

5. Zatrzymanie u gory: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z ustawieniem
diawika 5. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.
Alternatywa z minieciem przystanku: Przy relatywnie wysokiej predkosci winda mija przystanek o kilka centymetréw.
Podczas mijania nastepuje wzbudzenie cewki D ruchu petzajgcego w doét i winda opada do przystanku.

S Zawor nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwigkszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile Opuszczanie awaryjne.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajgcego!

EV 10

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka B jest wzbudzona, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wska-
zbwek zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy, gdy cewka B jest wzbudzona (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z usta-
wieniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje fagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

3. Hamowanie podczas jazdy do goéry: cewka B jest niezwbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z ustawieniem dtawika
3. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.

4. Jazda do gory z predkoscig petzania: gdy cewka B jest niewzbudzona (jak w p. 3), winda kontynuuje jazde z predkoscig
petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 4. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara) powoduje zmniejszenie,
wykrecanie — zwigkszenie predkosci petzania.

Zatrzymanie u gory: silnik wytgcza sie. Zatrzymanie windy twarde. Brak mozliwosci regulac;i.

S Zawér nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwigkszenie, wykregcanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile opuszczanie awaryjne H.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamykaé gwaltownie kurka odcinajacego!

EV 100

1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewki A i B sg wzbudzone, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wska-
zOowek zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy, gdy cewki A i B sg wzbudzone (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z usta-
wieniem dfawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

3. Hamowanie podczas jazdy do gory: cewka B jest niezwbudzona, cewka A —wzbudzona. Winda zatrzymuije sie zgodnie z ustawi-
eniem dtawika 3. Wkrecanie dtawika 3 (zgodnie z ruchem wskazdwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.

4. Jazda do gory z predkoscia petzania: gdy cewka A jest wzbudzona, a cewka B jest niewzbudzona (jak w p. 3), winda
kontynuuje jazde z predkoscig petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 4. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara) powoduje zmniejszenie, wykrecanie — zwigkszenie predkosci petzania.

5. Zatrzymanie u gory: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona, cewka B pozostaje niewzbudzona. Winda zatrzy-
muje sie zgodnie z ustawieniem dfawika 5, podczas gdy silnik pompy wykonuje dobieg ok. ¥z s, sterowany przekaznikiem.
Wkrecanie diawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.

S Zawoér nadcisnieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile Opuszczanie awaryjne.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajgcego!
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Ostrzezenie: Nowych ustawien oraz konserwacji mogg dokonywaé wytgcznie wykwalifikowani konserwatorzy wind. @
@ Obstuga przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki $miertelne oraz szkody materialne.

Przed rozpoczeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewni¢ sie, ze przewdd sitownika jest zamkniety, zasi-

lanie elektryczne windy — wylgczone, a ci$nienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu W DOL (dotyczy wszystkich typéw EV)
Bloki sterujace sa ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzi¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzi¢, czy cewka elektromagnesu
znajduje sig pod napigciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢ wyraznie odczuwalna.
Ustawienia wyjscia: Sruba regulacyjna 79 w jednej linii z kotnierzem. Ew. moze sie okaza¢ konieczne wykonanie 1 do 2 obrotéw w jedng badz w druga strone.
Sruby regulacyjne 6 i 8 wkreci¢ do oporu, nastepnie wykrecic¢ o 1,5 obrotu. Ew. moze sie okaza¢ konieczne wykonanie 1 obrotu w jedng badz w drugg strone.

6. Ruszanie w doét: Gdy obie cewki, C i D, sg wzbudzone, winda przyspiesza zgodnie z ustawieniem dtawika 6. Wkrecanie (zgodnie
z ruchem wskazoéwek zegara) powoduje tagodne ruszenie w doét, wykrecanie — twardsze.

7. Predkos¢ jazdy w dot: maksymalna predkos¢ jazdy w dot — zgodnie z ustawieniem dtawika 7. Wkregcanie (zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara) zmniejsza, wykrecanie — zwieksza predkos¢ jazdy w dot.

8. Hamowanie podczas jazdy w dot: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona, winda hamuje zgodnie z ustawieniem
dtawika 8. Wkrecanie dfawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje fagodne hamowanie, wykrecanie — twardsze.
Uwaga: nie zamyka¢ catkowicie! Catkowite wkrecenie dtawika 8 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) moze spowodowac
niekontrolowane opadanie windy na bufor.

9. Jazda w doét z predkoscia petzania: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona (jak w p. 8), winda kontynuuje jazde z
predkoscig petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 9. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara) powoduje zmniejszenie,
wykrecanie — zwigkszenie predkosci pefzania. Zatrzymanie u dotu: gdy obie cewki C i D sg niewzbudzone, winda zatrzymuje
sie zgodnie z ustawieniem diawika 8. Dalsze ustawienia nie sg potrzebne.

KS Zabezpieczenie ttoka: zawory elektromagnetyczne C i D niewzbudzone. Zabezpieczenie ttoka ustawia sie, luzujgc
przeciwnakretke i wkrecajgc (wyzsze cisnienie) badz wykrecajgc (nizsze cisnienie) Srube regulacyjna K. Gdy sruba K jest catkowicie
wkrecona, a nastepnie wykrecona z powrotem o pét obrotu, nieobcigzona winda powinna jecha¢ w dot, gdy opuszczanie awaryjne
H jest otwarte. Jezeli winda jeszcze stoi, nalezy wykreci¢ srube K az do ruszenia windy, nastepnie wykreci¢ o p6t obrét tak, by
winda jechata w dét rowniez wtedy, gdy olej jest zimny.

Potozenia elementoéw regulacyjnych Przekrdéj Blain EV 100 1 2”7, 27, 2 >”

Wazne: dtugos¢ gwintu %" w przytgczach rurowych
nie powinna by¢ wigksza niz 14 mm!

V

M1 drugie przytagcze manometru, 72"
Z1 przylacze zaworu cis$nieniowego, ¥4”

T 777 7]

s

s

i

1T il
u
I =
¥, a2 ) ':'__'&
15 A
T foui

Elementy regulacyjne jazdy do gory Elementy sterujace
1 Recyrkulacja A Zawdr elektromagnetyczny ‘zatrzymanie u gory’
2 Dfawik ruszania B Zawdr elektromagnetyczny ‘hamowanie podczas jazdy do gory’
3 Dtawik hamowania C Zawdr elektromagnetyczny ‘hamowanie podczas jazdy w dét
4 Regulacja predkosci pelzania D Zawdr elektromagnetyczny ‘zatrzymanie u dotu’ H S
5 Dtawik zatrzymania H Zawoér opuszczania awaryjnego

S Zawor nadcisnieniowy

U

Elementy regulacyjne jazdy w dot Tiok recyrkulacyjny

6 Dtawik ruszania V' Zawdr zwrotny
7 Ustawienie jazdy w dot W Zawor predkosci petzania ‘do gory’
8 Dtawik hamowania X Tiok jazdy w dot

9 Regulacja predkosci pelzania Y Zawor predkosci petzania ‘w dot

W odpadaja

wykonaniu elementy sterujace

EV 0 A,B,W,3,4i5

EV 1 B,W,3i4

EV 10 Ai5 T

EV 100 zgodnie z rysunkiem Przekréj pionowy
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EV

A Zawdr elektromagnetyczny (zatrzymanie u gory)

U Tiok recyrkulacyjny

(
B Zawor elektromagnetyczny (hamowanie podczas jazdy do gory) V. Zawér zwrotny
(

C Zawor elektromagnetyczny (hamowanie podczas jazdy w dét)
D Zawor elektromagnetyczny (zatrzymanie u dotu)

H Zawor opuszczania awaryjnego
S Zawdr nadci$nieniowy

X Tiok jazdy w dét
Y Zawdr predkosci petzania (w dot)
F Filtr

Schemat sterowania hydraulicznego

Bloki sterownicze do wind

Elementy sterujace

Elementy regulacyjne jazdy do gory Elementy regulacyjne jazdy w dot

1 Recyrkulacja
2 Dtawik ruszania

W Zawdr predkosci petzania (do géry) 3 Dtawik hamowania
4 Regulacja predkosci pefzania

5 Dtawik zatrzymania

6 Dtawik ruszania

7 Ustawienie jazdy w dot

8 Dtawik hamowania

9 Regulacja predkosci petzania

Schemat elektryczny
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Os pionowa — ci$nienie statyczne

8

Czes¢ wymienna Lista

EV

Pos. Nr.Nazwa
FS Sruba mocujaca - kohnierz
FO O-ring - kotnierz

Wielkos¢ o-ringu

1 9y Zawory elektromagnetyczne
2 2

3y

1F  Kolnierz - zawdr recyrkulacyjny
1 EO O-ring - $ruba regulacyjna
1E Sruba regulacyjna - zawor recyrkulacyjny
UO O-ring - tiok recyrkulacyjny
U Tiok recyrkulacyjny
UD Tiumik hatasu
UF  Sprezyna - zawdr recyrkulacyjny
Diawik ruszania do géry
Dtawik hamowania do géry
0O-ring - $ruba regulacyjna

26x2P
9x2P
26x2V
5.28x1.78V
23x2,5V
5.28x1.78P
13x2V
5.28x1.78V
5.28x1.78P
26x2P

C+D A+B
MM7¢433 = MM

BNk

47x2.5P 58x3P *
9x2P 9x2P
39.34x2.62V| 58x3V
5.28x1.78V |5.28x1.78V
42x3V 60x3V **
9x2P 9x2P
30x3V 47x3V
5.28x1.78V |5.28x1.78V
5.28x1.78P |5.28x1.78P
26x2P 26x2P

Sruba regulacyjna - jazda z predkosci petzania do géry
Kolnierz - zawor zwrotny

90 stopni Shore’a |

—M
FO przy 4F 2 %" jest 67x2.5P DR | S

0-ring - kotnierz
Sprezyna - zawér zwrotny

O-ringu: V=FKM-Viton T
P=NBR-Perbunan MO— -:':-

Popychacz - jazda z predkoécig pelzania do gory
WO O-ring - popychacz jazdy z predkoscia pefzania do gory
VO Uszczelka - zawdr zwrotny
V' Zawér zwrotny
W6 Sruba - zawér zwrotny
5 3 Diawik fagodnego zatrzymania
6 3 Diawik ruszania w dot
7F  Kotnierz - zawor jazdy w dot
FO O-ring - kotnierz
70 O-ring - $ruba regulacyjna
7E  Sruba regulacyjna - zawor jazdy w dot
UO O-ring - thok jazdy w dét
XO Uszczelka - thok jazdy w dot
X Tiok jazdy w dot
XD Thumik hatasu
F  Filtr glowny
Diawik hamowania jazdy w dét
Sruba regulacyjna - jazda z predkoscia petzania
O-ring- $ruba regulacyjna
Sprezyna - jazda z predkoscig pelzania
Popychacz - jazda z predkoscia pefzania w dot
Opuszczanie awaryjne samozamykajacy sie
Uszczelka - Opuszczanie awaryjne
Sruba regulacyjna - zawdr nadciénieniowy
Zawdr nadcisnieniowy 6kt.
Sruba zabezpieczajaca’
O-ring - czop
Czop - zawér nadci$nieniowy
Sprezyna - zawor nadci$nieniowy
Thok- zawér nadcinieniowy
Nakretka - zawor elektromagnetyczny
Pierécien dystansowy
Cewka elektromagnesu (podac napiecie)
Rura- zawdr elektromagnetyczny jazdy do géry
0-ring - zawdr elektromagnetyczny
Wkiad z iglicg - zawdr elektromagnetyczny jazdy do géry
Sprezyna - zawdr elektromagnetyczny jazdy do géry
Uchwyt gniazda - zawér elekiromagnetyczny jazdy do gory
Tarcza gniazda - zawér elektromagnetyczny jazdy do géry
Nakretka - zawor elekiromagnetyczny
Cewka elektromagnesu (poda¢ napiecie)
Rura - zawdr elektromagnetyczny jazdy w doét
O-ring - zawor elektromagnetyczny
Sprezyna - zawor elektromagnetyczny jazdy w dot
Iglica - zawor elektromagnetyczny jazdy w dot
Rdzen - zawdr elektromagnetyczny jazdy w dot
Uchwyt gniazda - zawér elektromagnetyczny jazdy w dot
Filtr zaworu elektromagnetycznego D
Tarcza gniazda - zawor elektromagnetyczny jazdy w dot
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Niektdre czgsci w jednakowym wykonaniu naleza do réznych pozycji.
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W przypadku nieszczelnosci wewnetrznej, wymienia¢ czgsci w nastepujacej kol

Przylacza: Nie wkrecaé elementéw tgczacych o
wiecej niz 8 obrotow.
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Charakterystyki dla poszczegoinych wielkosci

Os pionowa — ci$nienie statyczne
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Zamawiajgc EV100 nalezy poda¢ natezenie przeptywu, cisnienie minimalne (albo wielko$¢) oraz napiecie.
Przyktad zamoéwienia: 1 2" EV100, 380 I/min, 18 bar (pusty), 110 AC = 1 2" EV100/4/110 AC
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